Grupo A Grupo B

Lunes 7
8:00-8:45 Registro
8:45-9:30 Inauguracioén
9:30-11:30 Modelado basico en Gazebo | Uso de sensores para RoboCup Junior Soccer
11:30-12:00 Receso
12:00-14:00 Modelado basico en Gazebo | Uso de sensores para RoboCup Junior Soccer
14:00-15:00 Receso para alimentos
15:00-17:00  [RReeellC RO e SIS S Modelado basico en Gazebo
por computadora y control de robots
17:00-17:30 Receso
17:30-19:30 S L LU [P G i) Modelado basico en Gazebo
por computadora y control de robots
Martes 8
9:00-9:30 Demostracion: Robots de servicio
9:30-10:00 Presentacion de los programas de Posgrado del CIC
10:00-12:00 Técnicas Avanzadas para Vuelo Autonomo de Drones | Disefio paramétrico de Minisumo
12:00-12:30 Receso
12:30-14:30 Técnicas Avanzadas para Vuelo Autonomo de Drones | Disefio paramétrico de Minisumo
14:30-16:00 Receso para alimentos
16:00-18:00 Técnicas Avanzadas para Vuelo Autéonomo de Drones | Diseino paramétrico de Minisumo
Miercoles 9
9:00-10:00 Panel de Expertos: Oportunidades en Robotica
10:00-12:00 Comportamientos Reactivos en Robots Moéviles |Fi|trado Espacial de Audio para Robots
12:00-12:30 Receso
12:30-14:30 Comportamientos Reactivos en Robots Méviles |Fi|trado Espacial de Audio para Robots
14:30-15:30 Receso para alimentos
Conferencia
"Robotica hecha en México: Retos y oportunidades™
15:30-16:30 Javier Acosta CEO de MECATRONIC
16:30-18:30 Navegacion de Robots Méviles Auténomos R_et_:f)nocimiento .de [PEUTETES TIEELES GEN)
visién computacional
20:00 Cena de Gala
Jueves 10
Conferencia Magistral
i ) "Estudio sobre controladores con pares acotados sin medicion de velocidad en sistemas Robéticos:
9:00-10:00 e "
Controles clasicos y adaptables
Dr. Victor Santibaiiez
10:00-12:00  |Navegacion de Robots Méviles Auténomos Reconocimiento de patrones visuales con
visién computacional
12:00-12:30 Receso
. . Reconocimiento de patrones visuales con Taller de Disefio e Impresion 3D y aplicacion de ésta
12:30-14:30 Y . . p
vision computacional tecnologia en la categoria OARKIT de Robocup
14:30-16:00 Receso para alimentos
. . Reconocimiento de patrones visuales con Taller de Disefio e Impresion 3D y aplicacion de ésta
16:00-18:00 . . . p
vision computacional tecnologia en la categoria OARKIT de Robocup
Viernes 11
Conferencia Magistral
9:00-10:00 "Sistemas de navegacion autonoma y exoesqueletos"
Dr. Rogelio Lozano Leal
10:00-12:00 Filtrado Espacial de Audio para Robots |Programaci6n en arduino para el control de motores
12:00-12:30 Receso
12:30-14:30 Filtrado Espacial de Audio para Robots |Programaci6n en arduino para el control de motores
14:30-15:00 Clausura




