
Grupo A Grupo B
Lunes 7

8:00-8:45 Registro
8:45-9:30 Inauguración
9:30-11:30 Modelado básico en Gazebo Uso de sensores para RoboCup Junior Soccer

11:30-12:00 Receso
12:00-14:00 Modelado básico en Gazebo Uso de sensores para RoboCup Junior Soccer
14:00-15:00 Receso para alimentos

15:00-17:00 Redes neuronales profundas en visión 
por computadora y control de robots Modelado básico en Gazebo

17:00-17:30 Receso

17:30-19:30 Redes neuronales profundas en visión 
por computadora y control de robots Modelado básico en Gazebo

Martes 8

9:00-9:30 Demostración: Robots de servicio
9:30-10:00 Presentación de los programas de Posgrado del CIC

10:00-12:00 Técnicas Avanzadas para Vuelo Autónomo de Drones Diseño paramétrico de Minisumo
12:00-12:30 Receso
12:30-14:30 Técnicas Avanzadas para Vuelo Autónomo de Drones Diseño paramétrico de Minisumo
14:30-16:00 Receso para alimentos
16:00-18:00 Técnicas Avanzadas para Vuelo Autónomo de Drones Diseño paramétrico de Minisumo

 
 

Miercoles 9

9:00-10:00 Panel de Expertos: Oportunidades en  Robotica
10:00-12:00 Comportamientos Reactivos en Robots Móviles Filtrado Espacial de Audio para Robots
12:00-12:30 Receso
12:30-14:30 Comportamientos Reactivos en Robots Móviles Filtrado Espacial de Audio para Robots
14:30-15:30 Receso para alimentos

15:30-16:30

Conferencia
"Robotica hecha en México: Retos y oportunidades"

Javier Acosta CEO de MECATRONIC

16:30-18:30 Navegación de Robots Móviles Autónomos Reconocimiento de patrones visuales con
visión computacional

20:00 Cena de Gala
 

Jueves 10

9:00-10:00
Conferencia Magistral

"Estudio sobre controladores con pares acotados sin medición de velocidad en sistemas Robóticos: 
Controles clásicos y adaptables"

Dr. Víctor Santibáñez

10:00-12:00 Navegación de Robots Móviles Autónomos Reconocimiento de patrones visuales con
visión computacional

12:00-12:30  Receso

12:30-14:30 Reconocimiento de patrones visuales con
visión computacional

Taller de Diseño e Impresión 3D y aplicación de ésta 
tecnología en la categoría OARKIT de Robocup

14:30-16:00 Receso para alimentos

16:00-18:00 Reconocimiento de patrones visuales con
visión computacional

Taller de Diseño e Impresión 3D y aplicación de ésta 
tecnología en la categoría OARKIT de Robocup

 
 

Viernes 11

9:00-10:00
Conferencia Magistral

"Sistemas de navegación autónoma y exoesqueletos"
Dr. Rogelio Lozano Leal

10:00-12:00 Filtrado Espacial de Audio para Robots Programación en arduino para el control de motores
12:00-12:30 Receso
12:30-14:30 Filtrado Espacial de Audio para Robots Programación en arduino para el control de motores
14:30-15:00 Clausura

 
 
 


