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DIPLOMADO EN ROBOTICA DE SERVICIO FEDERACION MEXICANA DE ROBOTICA AC

MTI. Luis José Lopez

PRESIDENTE ,
FEDERACION MEXICANA DE ROBOTICA

DIPLOMADOEN

ROBOTICA DE
SERVICIO

La Federacion Mexicana de Robética A.C. (FMR) es una asociacion civil
constituida en abril del 2010 que agrupa a profesores y estudiantes de
todos los niveles académicos, con interés comun en la robotica movil
autonoma provenientes de instituciones académicas y de investigacion. Su
Consejo Directivo esta integrado por nueve miembros, que incluye un
Presidente, un Vice-presidente, un Secretario, un Tesorero y cinco Vocales
(https://femexrobotica.org/consejo-directivo).

Entre los objetivos de la Federacion Mexicana de Robodtica se encuentran:

® Impulsar el desarrollo de la robdtica dentro y fuera del territorio mexicano:
Cursos, Diplomados, Seminarios, Talleres, Conferencias, Webinar, etc.

e Organizar competencias de robdtica regionales, nacionales e
internacionales.
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® Establecer vinculos de colaboracién con grupos con intereses similares
dentro y fuera de México.

® Organizar redes de investigacion en robdtica y campos relacionados:
Academia, Industria y Gobierno.

® Divulgar resultados de investigacion y desarrollo en el campo de la
robotica movil auténoma

® Consultoria en Robdtica Movil Autonoma: Academia, Industria y Gobierno.

Diplomado en Robotica de Servicio

La FMR invita a todos los interesados miembros y no miembros a
inscribirse en el Diplomado en Robdética de Servicio que impartira el Dr.
Héctor S Vargas Martinez, ex-Presidente y miembro honorario de la FMR.
Profesor Investigador de UPAEP.

Objetivo:

Aprender la Plataforma de Desarrollo en Robotica: Sistema Operativo de
Robots (ROS2), utilizando Python, webots, algoritmos de inteligencia
artificial y recursos para la industria, que son de utilidad para mejorar las
habilidades y capacidades de los robots de servicio, en las dreas de: vision,
control, navegacion, e interfaz hombre-robot.

Beneficios:

El participante manejara la plataforma de desarrollo de robots ROS2 e
implementara algoritmos de ROS Industrial, con el fin de mejorar sus
proyectos académicos e industriales en aplicaciones actuales que demanda
la sociedad (hospitales, escuelas, hogares, comercios, fabricas, etc).

No pierdas la oportunidad de actualizar tus conocimientos en el area de
Robaética de Servicio !!!

Mejora tus proyectos y participa en el Torneo Mexicano de Robaética !!!
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PROGRAMA

I. ROS2yPython
l.a. Conceptos de ROS2
l.b. Python Intermedio
l.c. Paquetes de ROS2
l.d. Python Avanzado

Il. Modelaciony Simulacion
Il.a. Modelacién en Webots
Il.b. Controladores en Webots
Il.c. Webots y ROS2

Il.d. Ejercicios

I1l. Navegacion Auténoma
Ill.a. Conceptos de Navegacion
ll.b. Arbol de Comportamiento

lll.c. Configuracion de Pagquete Nav2

lll.d. Ejercicios

IV. ROS INDUSTRIAL
IV.a. Movelt y RVIZ
IV.b. MoveGroup Python y C++
IV.c. Integracion con Brazo-RObot

IV.d. Ejercicios
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INFORMACION

Inicia el 31 de Enero de 2022 en el Horario de 8:00 - 10:00 PM, Lunes,
Martes y Miércoles.

Finaliza el 18 de Mayo de 2022.
Formato OnLine por Zoom
Instructor: Dr. Héctor Simon Vargas Martinez

Diploma por la Federacion Mexicana de Robdtica que acredita 96 horas en
cuatro modulos.

Cada médulo de 24hrs/4semanas
Tareas y Proyecto Final

roboticadeservicio@femexrobotica.org para mas informacion

RECURSOS NECESARIOS

Computadora o Lap (NVIDIA o AMD OpenGL)
Ubuntu 20.04 (particion 120GB)

ROS2 Foxy

Python 3.8 y PyCharm-IDE

OpenCV

Webots 2021b

Frameworks Python

Paquetes: Nav2, RVIZ2, Turtlebot3, Turtlesim, etc.


mailto:roboticadeservicio@femexrobotica.org
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RECURSOS SUGERIDOS

® Dos monitores (pantalla o tv)
® Monitor 1: Zoom-Presentacion
® Monitor 2: Ejercicios ROS2, Python, Webots, etc.

e WebCam y Audio

INVERSION
® Costo Modulo =$ 2,000.00 MN - Diploma por Modulo 24 hrs

® Diplomado Costo Completo =$ 8,000.00 MN - Diploma Completo 96 hrs
(a cubrir en 4 exhibiciones, inicio de cada modulo)

® Factura = Costo(por modulo o completo) + IVA
® | os datos de la cuenta BBVA para el pago del Diplomado son:

Banco: BBVA Bancomer

Titular: Federacién Mexicana de Robética AC

Numero de cuenta: 0176542654

Para transferencias electrénicas, CLABE: 012 180 00176542654 8:
Nota: Conservar el Comprobante (digital JPG)

DATOS FISCALES

Federacion Mexicana de Robdtica AC

Av. Amsterdam 240 interior 4
Col. Hipéddromo

Del. Cuauhtémoc

Ciudad de México, CP 06100
MEXICO

RFC: FMD100528N13
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ENVIAR COMPROBANTE AL CORREO:

facturacion @femexrobotica.org, con sus datos:

Nombre(s) y Apellidos:

Ciudad:

Estado:

Tel o Celular:

email:

Nombre de Institucion/Empresa/Personal:
miembro de FMR (si/no):

Datos Fiscales (Si requieren Factura):
Razdn Social (Fisica/Moral):

RFC:

Direccion fiscal:

Calle: Colonia: Ciudad: Estado: CP. Tel.

NOTA: Mandar comprobante con datos cuando
realicen el depdsito para que su factura se genere en
los dias subsecuentes.


mailto:facturacion@femexrobotica.org
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Pago por PAYPAL: Mandar al correo

facturacion@femexrobotica.org, con sus datos:
Nombre(s) y Apellidos:

Ciudad:

Estado:

Tel o Celular:

email:

Nombre de Institucibn/Empresa/Personal:
Miembro de FMR (si/no):

Datos Fiscales (Si requieren Factura):
Razén Social (Fisica/Moral):

RFC:

Direccion fiscal:

Calle: Colonia: Ciudad: Estado: CP. Tel.

Se les enviara a su correo el acceso para pagar por
PayPal.

Fecha limite para inscribirse :
Lunes 31de Enero de 2022

NOTA: Cuando se capture su pago, se les
enviara a su correo el Login y Password para que
puedan ver todo el material del Diplomado


mailto:facturacion@femexrobotica.org
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INSTRUCTOR

DR.HECTOR SIMON VARGAS MARTINEZ
RESUMEN CVU :

Programacioén del Robot Pianista “Don Cuco el Guapo” 1992, presentado
en la ExpoSevilla Espana 1992.

1992 — Licenciatura - Reconocimiento de Partituras para el Robot Pianista
“Don Cuco el Guapo’.

1995 - Premio Nacional de Divulgacion del Robot Pianista “Don Cuco el
Guapo’.

1994 - 1996 Maestria en Ciencias de la Computacion — Vision Artificial e
Inteligencia Artificial

1996 - 2002 Doctor en Ciencias Matematicas — Control Optimo en
Robodtica Mévil Autdbnoma

1999 — Fundador del Laboratorio de Control y Robética en UPAEP

1999 — 2009 Participacion en diferentes concursos nacionales e
internacionales

2010 — Miembro Fundador, Ex-presidente y Miembro Honorario de la
Federacion Mexicana de Robdtica

2009 — 2015 Participacion en RoboCUP@HOME, Robot -“Donaxi@HOME”

2016 — Proyecto de Monitoreo y Exploracion de Volcanes Activos Proyecto
“Gxiba” CubeSat 3U

2017 — 2019 — Participacion en TMR en la Categoria Drones Autonomos y
Robdética de Servicio

2017 — 2021 — Director Cientifico de “AzTechSat-1” 1er Nanosatélite
Mexicano — NASA-UPAEP-CONACYT
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